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Die Firma Zesar.ch AG besitzt den Kollaborativen Roboter
Panda des Herstellers Franka Emika. Das Ziel dieser
Diplomarbeit liegt darin, den Roboter moglichst praktisch in
madgliche Produktionsablaufe der Firma Zesar.ch zu integrieren.
Der Roboter ist ein Kollaborativer Roboter und sollte daher mit
den Arbeitern zusammenarbeiten.

Mit dieser Diplomarbeit werden eine oder mehrere der
evaluierten Anwendungen umgesetzt, getestet und der Firma
Zesar.ch vorgestellt. Es soll ein funktionsfahiger und getesteter
Prototyp entstehen, welcher einen oder mehrere
Handarbeitsplatze in der Serienproduktion von Zesar.ch
vereinfacht.

Das Projektteam erarbeitet mit dieser Diplomarbeit drei Prototyp-
Handarbeitsplatze. Die Prototypen zeigten der Firma Zesar.ch
den mdoglichen Einsatz ihres Kollaborativen Roboters. Die
Prototypen sind jedoch nicht industriell nutzbar und missten
noch weiter verfeinert werden.
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