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Ausgangslage & Ziel

Der aktuelle Robotiq 2F-85 Greifer am URS5 ist fiir standardisierte Aufgaben geeignet, stdsst
im RoboCup jedoch bei komplexen Objekten und unstrukturierten Umgebungen an Grenzen.
Ziel ist die Entwicklung eines Greifers, der zuverlassiger, flexibler und kraftiger arbeitet.

Ergebnis & Nutzen

Die Eigenentwicklung erfillt die Anforderungen des RoboCup, ist robust und
wartungsfreundlich. Sie bietet praxisgerechte Greifkraft, anpassbare TPU-Flachen und
funktionale Zusatzfeatures bei rund einem Zehntel der Kosten des Robotiq. Damit steigt
die Wettbewerbsfahigkeit erheblich.
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